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1 Zu dieser Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung ist Teil des Produkts.

e Lesen Sie die Betriebsanleitung vor dem Gebrauch des Produkts unbedingt durch.

e Bewahren Sie die Betriebsanleitung wahrend der gesamten Lebensdauer des Pro-
dukts auf und halten sie zum Nachschlagen bereit.

e Geben Sie die Betriebsanleitung an jeden nachfolgenden Besitzer oder Benutzer
des Produkts weiter.

1.1 Aufbau der Hinweise

HINWEIS

i

WARNUNG

>

GEFAHR

/N

Allgemeiner Hinweis

Hervorhebung von besonderen Hinweisen und Informationen, die
zum Betrieb des Produktes notwendig sind.

Warnungshinweis

Mogliche Beschadigung des Geradtes oder Verletzungsgefahr bei
Nichtbeachtung der Hinweise.

Gefahrhinweis

Mogliche Beschadigung des Gerates, Verletzungsgefahr oder Le-
bensgefahr bei Nichtbeachtung der Hinweise.



2 Sicherheit

2.1 BestimmungsgemidBe Verwendung

WARNUNG Sachschaden
Die in dieser Betriebsanleitung vorgeschriebenen Betriebs-
Wartungs- und Instandhaltungsbedingungen miissen strikt ein-

gehalten werden.

Der AD-LU 680 GA eignet sich ausschlieBlich zur Messung elektrischer GroBen im
Drehstromnetz und deren Umformung in analoge Signale, Grenzwerte und Energieim-
pulse.

Der AD-LU 680 GA ist zum Einbau in Schaltschrénke vorgesehen. Die Einbaulage ist
beliebig.

Der AD-LU 680 GA besitzt einen eigenen Anschluss fiir die Versorgungsspannung und
kann mit einer Wechselspannung bis zu 250V AC oder mit 24V DC versorgt werden.
Die Strommesseingange des AD-LU 680 GA werden iiber externe Stromwandler mit
Sekundéarstromen von 1A oder 5A angeschlossen.

Fiir die Messung in Mittel- und Hochspannungsnetzen ist der AD-LU 680 GA nicht
geeignet.

Eine andere Verwendung ist nicht bestimmungsgemaB! Eigenmachtige Umbauten und
Veranderungen am Produkt fiihren zu erheblichen Sicherheitsrisiken und sind aus Si-
cherheitsgriinden verboten! Fiir hieraus entstehende Schaden oder fiir Schaden aus
nicht bestimmungsgemaBer Verwendung haftet Adamczewski elektronische Messtech-
nik GmbH nicht.

Storungen, welche die Sicherheit beeintrachtigen konnen, sind umgehend zu beseitigen!
Der Installateur muss dem Bediener die Betriebsanleitung zuganglich machen. Instal-
lateur und Bediener miissen die Betriebsanleitung vor Beginn ihrer Tatigkeit gelesen
und verstanden haben.

2.2 Vorhersehbare Fehlanwendung

Dieses Produkt darf insbesondere in folgenden Fallen nicht verwendet werden:

e In explosionsgefahrdeter Umgebung. Bei Betrieb in explosionsgefahrdeten Berei-
chen kann Funkenbildung zu Verpuffungen, Brand oder Explosionen fiihren.

e Einsatz an Mensch und Tier.



2.3 Sichere Handhabung

Dieses Produkt entspricht dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheitstech-
nischen Regeln. Jedes Gerat wird vor Auslieferung auf Funktion und Sicherheit gepriift.

Dieses Produkt nur in einwandfreiem Zustand betreiben unter Beriicksichtigung der
Betriebsanleitung, den iiblichen Vorschriften und Richtlinien sowie den geltenden Si-
cherheitsbestimmungen und Unfallverhiitungsvorschriften.

Extreme Umgebungsbedingungen beeintrachtigen die Funktion des Produkts.
e Produkt vor StoBen schiitzen
e Produkt nur in Innenrdumen verwenden

e Produkt vor Feuchtigkeit schiitzen

2.4 Qualifikation des Personals

Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Wartung, AuBerbetriebnahme und Entsorgung diirfen
nur von fachspezifisch qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden. Arbeiten an elek-
trischen Teilen diirfen nur von einer ausgebildeten Elektrofachkraft in Ubereinstimmung
mit den geltenden Vorschriften und Richtlinien ausgefiihrt werden.

2.5 Verdnderungen am Produkt

Eigenmachtige Veranderungen am Produkt konnen zu Fehlfunktionen fiihren und sind
aus Sicherheitsgriinden verboten.

2.6 Verwendung von Ersatzteilen und Zubehor

Durch Verwendung nicht geeigneter Ersatz- und Zubehérteile kann das Produkt beschadigt
werden. Bitte verwenden Sie nur Originalersatzteile und -zubehor des Herstellers.

2.7 Haftungshinweise

Fiir Schaden und Folgeschaden, die durch Nichtbeachten der technischen Vorschriften,
Anleitungen und Empfehlungen entstehen, iibernimmt der Hersteller keinerlei Haftung
oder Gewahrleistung. Der Hersteller und die Vertriebsfirma haften nicht fiir Kosten
oder Schaden, die dem Benutzer oder Dritten durch den Einsatz dieses Gerats, vor
allem bei unsachgemaBem Gebrauch des Gerats, Missbrauch oder Stérungen des An-
schlusses, Storungen des Gerats oder der angeschlossenen Gerate entstehen. Fiir nicht
bestimmungsgemaBe Verwendung haftet weder der Hersteller noch die Vertriebsfirma.



3 Produktbeschreibung

Der AD-LU 680 GA ist ein programmierbarer Messumformer zur Erfassung aller Mess-
groBen wie Leistungen, Spannungen, Strome, Frequenz etc. im einphasigen oder drei-
phasigen Wechselstromnetz. Die Strome werden dabei liber externe Klappstromwandler
gemessen.

Jedem Analogausgang kann eine beliebige MessgroBe zugewiesen werden. Die Messbe-
reiche sind in weiten Bereichen konfigurierbar. Einzeln parametrierbare Filter erganzen
die Anpassungsmoglichkeiten an die Messaufgabe. Jedem Schaltausgang kann eine ei-
gene Funktion wie z.B. Grenzwert oder Impulsausgang zur Energiezdhlung zugewiesen
werden.

Alle Parameter wie Messbereiche, Ausgabebereiche, Schaltschwellen etc. lassen sich
iiber die standardmaBig vorhandene Modbusschnittstelle konfigurieren.

Alle MessgroBen, AusgabegroBen und Schaltzustande lassen sich iiber die standardmaBig
vorhandene Modbusschnittstelle auslesen.

3.1 Lieferumfang

1. AD-LU 680 GA

2. Diese Betriebsanleitung

3.2 Zubehor

Die Strome werden iiber Klappstromwandler gemessen. Wir empfehlen deshalb drin-
gend, einen der hier als Zubehor angebotenen Klappstromwandlertypen zu verwenden.
Bitte beachten Sie, dass bei der dreiphasigen Messung immer drei gleichartige Strom-
wandler verwendet werden miissen.

e AD-KSW 50, 50A / 33,33mA

AD-KSW 100, 100A / 33,33mA

AD-KSW 200, 200A / 33,33mA

AD-KSW 400, 400A / 33,33mA
AD-KSW 600, 600A / 33,33mA

3.3 Eigenschaften

e Phasen: 1N, 3, 3N. Gleiche oder ungleiche Last



e MessgroBen: P1, P2, P3, Ptot, Q1, Q2, Q3, Qtot, S1, S2, S3, Stot, 11, 12, 13,
Ul, U2, U3, F, PF1, PF2, PF3, PFtot.

e Zahler fiir bezogene und zuriick gespeiste Wirkenergie je Phase und gesamt.
e Zahler fiir die induktive und kapazitive Blindleistung je Phase und gesamt.
e Vier frei konfigurierbare bipolare Strom- oder Spannungsausgange.

e Zwei Schaltausgange als Relais oder Optokoppler. Funktion konfigurierbar.
e Funktionen: Grenzwert, Fenster, Trend, SO, Monitor oder Zahler.

e Alle MessgroBen liber Modbus-RTU auslesbar.

o Alle Parameter per Konfigurationsprogramm AD-Studio konfigurierbar

e RS-485 Schnittstelle per Konfigurationsprogramm AD-Studio konfigurierbar.
e Slaveadresse liber BCD-Schalter schnell einstellbar und sichtbar.

e Leuchtdioden fiir Betrieb und Schaltausgange.

3.4 Bestellschliissel

e AD-LU 680 GA Standardausfiihrung mit Relaisausgangen.

e Optional mit Open-Collector Optokoppler-Ausgangen anstatt Relais-Ausgangen.

3.5 Blockschaltbild

!
|
o |l AR
o ~ o1
! 17 1 | r — N 5
|
: 18 Lk un1
{1 1
19 12 m - D
AV
20
| k3 I un2 2
21 ¥, el
Y
| ~ uls g 4
L _galvanische | '
Trennung ADC uC A4 UId e 4
| L o5
i + Q6
LN u! A J
24 A | — || Rrsss 5 g
L1 _
2 Q S — . &1
28 4? L2 -
- D 10
30 GL ¢ 7’_# "
r LED's
Betrieb,
| i S T S




Die Strome werden mit externen Klappstromwandlern erfasst und als mA-Signal vom
AD-LU 680 GA iiber Shunts gemessen. Die galvanische Trennung geschieht dabei durch
die externe Klappstromwandler.

Die Spannungen werden {iber Spannungswandler vom Wechselstromnetz galvanisch
sicher getrennt.

Der Analog-Digital-Wandler (ADC) misst die Strome und Spannungen, die Frequenz
und die Energie in allen Phasen in bestimmten Zeitintervallen.

Die MessgroBen werden im Mikrocontroller skaliert. Jeder der Analogausgange Al ...
A4 kann eine der skalierten MessgroBen als Strom- oder Spannungssignal ausgeben.
Wenn eine Grenzwertfunktion konfiguriert ist, werden die Relaisausgange aktualisiert.
Ist ein Relais mit einer Zahlerfunktion konfiguriert, wird beim Erreichen der Impulswer-
tigkeit ein Impuls ausgegeben.

Uber die RS-485 Schnittstelle hat man iiber das Modbus-Protokoll Zugriff auf alle
Messwerte, Zahler, Ausgabewerte und Relaiszustande.

Die Slaveadresse kann mit zwei BCD-Schaltern eingestellt werden. Die Betriebsspan-
nung und die Relaiszustande werden mit LED's angezeigt.

HINWEIS Masse der RS-485 Schnittstelle

Die RS-485 Schnittstelle und die Analogsignalausgange haben
eine gemeinsame Masse.

3.6 Aktualisierungsraten und Programmzykluszeit

Alle Eingangsspannungen, Eingangsstrome und die Frequenz werden bei jedem Null-
durchgang von Ul ermittelt. Bei einer Netzfrequenz von 50 Hz ergibt sich so eine
Aktualisierungsrate fiir U1, U2, U3, I1, 12, I3 und F von 10 ms.

Alle Energiewerte werden nach 180 Netzhalbzyklen von Ul ermittelt. Bei einer Netz-
frequenz von 50 Hz ergibt sich so ein Aktualisierungsrate fiir P1, P2, P3, Q1, Q2, Q3,
S1, S2 und S3 von 1,8 s.

Die Programmzykluszeit, in dem die Messwerte gefiltert und alle Programmfunktionen
ausgefiihrt werden, ist konstant und betragt 10 ms.

3.7 Verhalten des Gerates im Fehlerfall

Der AD-LU 680 GA iiberpriift, ob die Signalspannung auf der Phase L1 vorhanden ist.
Ist das nicht der Fall, geht der AD-LU 680 GA in den Fehlerzustand.

e Alle Analogausgange werden, ja nach Konfiguration, auf OV oder OmA gesetzt.

e Alle Relaisausgange werden ausgeschaltet.



3.8 Anzeige- und Bedienelemente
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Der AD-LU 680 GA besitzt eine griine Leuchtdiode zur Anzeige der Versorgungsspan-
nung und zwei weitere LED's zur Anzeige der Relaiszustande. Die Modbus-Slaveadresse
kann iiber zwei BCD-Schalter im Bereich 1...99 eingestellt werden.
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4 Technische Daten

4.1 Stromeinginge

GEFAHR AnschluB iiber Klappstromwandler priifen
Der AD-LU 680 GA besitzt KEINE internen Stromwandler zur
galvanischen Trennung. Diese muss durch extern vorgeschalte-
A te Klappstromwandler erfolgen. Bitte iiberpriifen Sie vor der In-
betriebnahme, dass die korrekten Klappstromwandler vorhanden

und richtig angeschlossen sind.

WARNUNG Maximalen Strom beachten
Der AD-LU 680 GA besitzt KEINE Stromwandler im Eingang

und muss mit Klappstromwandlern betrieben werden, die den
unten angegebenen Nennstrom liefern. Bitte iiberpriifen Sie in
jedem Fall, dass die maximal zuldssigen Eingangsstrome nicht
iberschritten werden. Es diirfen auf keinen Fall Stromwandler mit
sekundaren Nennstromen von 1A oder 5A verwendet werden, da

dies zu einer Zerstorung der Eingange oder des gesamten Gerates
fiihren kann.

Bezeichnung Wert Einheit
Nennstrombereich 0...33,33 mA AC
StoBiiberlastbarkeit 500 mA AC / 1s
Eingangswiderstand 7,5 Q
Uberspannungskategorie 300 V CAT I

4.2 Spannungseingdnge

Der AD-LU 680 GA besitzt einen Spannungswandler je Eingang. Der Strom wird
durch einen hochohmigen Widerstand eingestellt. Die Daten gelten fiir alle Spannungs-
eingange.

Bezeichnung Wert Einheit
Nennspannungsbereich 50 ... 230/400 V AC
StoBiiberlastbarkeit 600 V AC / 1s
Eingangsstrom 0,5 mA AC
Uberspannungskategorie 300 V CAT I

11



4.3 Analogausginge

Der AD-LU 680 GA besitzt vier Analogausgédnge die sich auf eine gemeinsame Masse
beziehen. Da an diesem Gehausetyp nicht geniigend Klemmen verfiigbar sind, miissen
bei Verwendung aller Analogausgange die Masseklemmen 5 und 6 gemeinsam benutzt
werden. Die Strom- und Spannungsausgéange diirfen alle gleichzeitig genutzt und dabei
beliebig gemischt werden.

HINWEIS

i

Signalart der Analogausgange
Die Verwendung als Strom- oder Spannungsausgang muss liber

das Konfigurationsprogramm AD-Studio bestimmt werden. Ein
Analogausgang kann entweder als Spannungsausgang oder als
Stromausgang konfiguriert werden. Eine gemischte Verwendung
der vier Ausgange als Strom- und Spannungsausgang ist zulassig.

4.4 Stromausginge

Bezeichnung Wert Einheit

Anzahl 4

Maximaler Ausgabebereich -21 .21 mA

Auflosung 12 Bit

Maximale Biirde 500 Q

Restwelligkeit 40 pAss
4.5 Spannungsausgdnge

Bezeichnung Wert Einheit

Anzahl 4

Maximaler Ausgabebereich -10,5 ... 10,5 V

Auflosung 12 Bit

Minimale Biirde 5 k(2

Restwelligkeit 10 mVss
4.6 Relaisausgange

Bezeichnung Wert Einheit

Anzahl 2

Maximale Schaltspannung AC 250 V AC

Maximaler Schaltstrom AC 2 A AC

Maximale Schaltspannung DC 50 V DC

Maximaler Schaltstrom DC 2 A DC

Anzahl Schaltzyklen 5 * 10E5 250 V AC, 2A,

12

ohmsche Last



4.7 Open-Collector Ausginge

HINWEIS Daten fiir Open-Collector Ausgange
Der AD-LU 680 GA ist entweder mit Relais oder Open-Collector
0 Ausgangen erhiltlich. Die folgenden Daten gelten nur fiir Gerate
mit Open-Collector Ausgangen.
Bezeichnung Wert Einheit
Anzahl 2
Maximale Schaltspannung 30 V DC
Maximaler Schaltstrom 10 mA DC
Kurzschlussfest nein
Verpolungssicher nein

4.8 RS-485 Schnittstelle

4.8.1 Allgemeine Hinweise

Die Verbindung zu den anderen Geraten muss iiber ein verdrilltes geschirmtes Buskabel
hergestellt werden. Die Reihenfolge der Gerate untereinander ist beliebig. Der Schirm
ist aus Griinden der elektromagnetischen Vertraglichkeit an beiden Enden groBflachig
und gut leitend mit Schutzerde zu verbinden. Die Verdrahtung muss in einer Buss-
truktur erfolgen. Stichleitungen langer als 5 m sollten dabei vermieden werden. Die
beiden Enden der Busleitung miissen, vor allem bei langeren Busleitungen, mit einem
Widerstand von 120 €2 abgeschlossen werden.

Die Baudrate und die Paritdt sind zum Anpassen des Gerdtes an eine vorhandene

Busstruktur iiber das Konfigurationsprogramm AD-Studio dnderbar. Die Standardwerte
sind in Klammern angegeben.

4.8.2 Daten

Bezeichnung Wert Einheit

Norm RS-485

Baudrate! 2,4; 4.8; 9,6; (19,2); kbps
38,4; 57,6; 115,2

Datenbits 8

Stoppbits 1

Paritat! (gerade), ungerade, keine

Protokoll Modbus-RTU

Max. Leitungslange 1200 m

! Die Standardwerte sind in Klammern angegeben.
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4.9 Genauigkeit

Bezeichnung
Genauigkeitsklasse *
Temperatureinfluss
Frequenzeinfluss

Einfluss des Phasenwinkels

L unter Referenzbedingungen

4.10 Versorgung
AC-Versorgung

Bezeichnung
Spannung
Frequenz
Leistungsaufnahme

DC-Versorgung

Bezeichnung
Spannung !
Leistungsaufnahme

! Die Polaritst der Spannung an den Anschlussklemmen ist beliebig.

4.11 Gehause

Bezeichnung
Aufbau

Schutzart
Anschlusstechnik
Querschnitt feindrahtig
Querschnitt eindrahtig
Gewicht

Wert

0,5

+/-200

0,2

0,2

Min Nenn
50 230
40 50
Min Nenn
20 24

Wert

Hutschiene 35mm,
EN 50022

IP20
Schraubklemmen
2,5

4

450

14

Max
253
60

Max
253

Einheit

%

ppm/K

%, 40 ... 60 Hz
%, 0 ... 90°

Einheit
V AC

VA

Einheit
V DC
W

Einheit

mm?2
mm?2



4.12 Umgebungsbedingungen

Bezeichnung Min Nenn Max Einheit
Verschmutzungsgrad 2

Schutzklasse Il

Umgebungstemperatur 0 20 50 °C
Transport und Lagerung -10 70 °C

L Kein Schutzleiter.

4.13 EMV, Sicherheitsbestimmungen, Produktnorm

Bezeichnung Wert Einheit
Entladung statischer Elektrizitat IEC 61000-4-2
Elektromagnetische Felder * IEC 61000-4-3
Schnelle Transienten, Burst IEC 61000-4-4
StoBspannungen, Surge IEC 61000-4-5
Leitungsgefiihrte HF-Signale IEC 61000-4-6
Storaussendung EN55011, CISPR11
Klasse B, Wohnbereich
Sicherheitsbestimmungen EN61010-1
Produktfamiliennorm EN 60688

L Wihrend der Storeinwirkung sind geringe Signalabweichungen mdoglich.

4.14 Galvanische Trennung, Priifspannungen

Bezeichnung Wert Einheit
Strom- und Spannungseingdnge 5 kV, 1 Min.
untereinander

Strom- und Spannungseingange zu 5 kV, 1 Min.
Ausgangen

Hilfsspannung zu anderen Kreisen 4 kV, 1 Min.
Analogausgange untereinander keine Trennung

Analogausgange zu RS 485 keine Trennung
Analogausgange/RS-485 zu 4 kV, 1 Min.

Relais- /Open-Collector Ausgangen

15



5 Montage und Inbetriebnahme

5.1 Elektrischer Anschluss

GEFAHR Lebensgefahr durch Stromschlag

A Die Klemmen der Spannungseingédnge sind beriihrungsgefahrlich.

Netzspannung unterbrechen und gegen Wiedereinschalten sichern.

Beriihrungsschutz der Anschliisse gewahrleisten.

Stromversorgung und Messeinginge mit Uberspannungsschutz versehen.

Alle Anschliisse vor elektrostatischer Entladung schiitzen.

5.2 Gerat in Betrieb nehmen

e Spannungsversorgung abschalten.

e Spannungsfreiheit liberpriifen.

e Gerat auf Hutschiene montieren.

e Versorgung, Eingdnge und RS-485 anklemmen.

e Spannung einschalten.

e Gerat konfigurieren.

e Funktion priifen.

e Spannungsversorgung abschalten.

e Analogausgidnge und Relais bzw. Open-Collector Ausgange anklemmen.

e Spannungsversorgung wieder zuschalten.

Ausgangssignale und Relaisausgange erst nach der Funktionspriifung anklemmen um
ein ungewolltes Schalten von angeschlossenen Geraten (Pumpen, Ventile...) zu vermei-
den. Diese werden erst nach erfolgter Konfiguration angeklemmt.
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6 Konfiguration

Die Informationen in diesem Kapitel beziehen sich auf die Konfiguration von Parame-
tern und die Anzeige von Messwerten des AD-LU 680 GA mit dem Konfigurationspro-
gramm AD-Studio .

HINWEIS Konfiguration
Bei der Konfiguration des AD-LU 680 GA iiber die RS-485
o Schnittstelle von einem PC oder Laptop aus darf kein anderer
Modbus-Master auf dem Bus aktiv sein.

6.1 Symbole

Es werden die folgenden Symbole verwendet.

P1 ... P3 Wirkleistungen in den Phasen L1 ... L3 in kW.

Q1 ... Q3 Blindleistungen in den Phasen L1 ... L3 in kvar.

S1 ... S3 Scheinleistungen in den Phasen L1 ... L3 kVA.

Ptot Summe der Wirkleistungen in den Phasen L1 ... L3 in kW.

Qtot Summe der Blindleistungen in den Phasen L1 ... L3 in kvar.

Stot Summe der Scheinleistungen in den Phasen L1 ... L3 kVA.

11 ... 13 Strome in den Phasen L1 ... L3 in A.

U1 ... U3 Spannungen in den Phasen L1 ... L3 in V.

F Frequenz in der Phase L1 in Hz.

PF1 ... PF3 Leistungsfaktoren in den Phasen L1 ... L3. PF'n = |Pn|/Sn.

PFtot Leistungsfaktor des gesamten Netzes. PFtot = |Ptot|/Stot.

6.2 Parameter

Es folgt eine Referenz der mit dem Konfigurationsprogramm AD-Studio anderbaren
Parameter. Die Tabellenspalten haben dabei folgende Bedeutung.

Name Parametername wie er auch im Konfigurationsprogramm zu finden ist.

Standardwert Im Auslieferungszustand und nach dem Setzen der Werkseinstellungen
hat der Parameter diesen Wert.
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Bereich Grenzen fiir kleinsten und groBten Eingabewert. Bei Listen wird hier eine
Aufzahlung aller Elemente dargestellt.

Einheit Physikalische Einheit des Wertes.

Bemerkung Bemerkungen, Kommentare oder Erklarungen.

6.2.1 Eingange

Die Anschlusstechnik bestimmt maBgeblich die Berechnung der Leistungen. Die gewahlte
Anschlusstechnik muss mit der Verschaltung des Gerates in Kapitel 8 libereinstimmen.

Name Standardwert Bereich Einheit
Anschlusstechnik 3N asym 1 Phase,

3 sym,

3 asym,

3N sym,

3N asm

Externe Klappstromwandler

Der AD-LU 680 GA muss mit externen Klappstromwandlern betrieben werden. Die
Daten gelten fiir alle externen Klappstromwandler.

Name Standardwert Bereich Einheit
Primarstrom 100 1 ... 10000 A
Sekundarstrom 0,03333 0,001 ... 10000 A

Externe Spannungswandler

Die Daten gelten fiir alle externen Spannungswandler. Sind keine Wandler vorhanden,
muss die Sekundarspannung gleich der Primarspannung sein.

Name Standardwert Bereich Einheit
Primarspannung 230 1 ... 500000 Vv
Sekundarspannung 230 1 ... 500000 Vv

Filter der Eingange

Jedem Messwert kann ein eigener Filter zugewiesen werden. Damit ist es z.B. moglich,
einen einzelnen Phasenstrom oder oder eine Phasenspannung sehr stark zu bedampfen,
ohne die anderen Messwerte zu beeinflussen. Je groBer der Filter ist, desto hoher ist
die Wirkung der Dampfung. Jeder Messwert wird nach folgendem Zusammenhang
gefiltert.

M = My

M, = M,_
! t-1F Filter

mit
o M, Messwert zum Zeitpunkt t.

o M, | Messwert zum Zeitpunkt t-1.
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e Filter Wert des Filters fiir diesen Eingang.

Ein Filter von 0 ist nicht zuladssig. Ein Filter von 1 gibt den aktuellen Messwert un-
gefiltert zuriick. Ein Filter von 2 ergibt den arithmetischen Mittelwert zwischen dem
aktuellen und dem letzten Messwert.

Da die Messwerte zyklisch gefiltert werden, hangt die Dampfungsfunktion wesentlich
von dieser Zykluszeit ab. Das Timing ist in Kapitel 3.6 erlautert.

Der Zusammenhang zwischen der Einschwingzeit, der Zykluszeit und dem Filter ist

tog = Flilter x 2,26 * t,
mit

e tgo Einschwingzeit des gefilterten Messwertes auf 90% bei einem Signalsprung
im Eingang von 0 auf 100 %.

e t, Zykluszeit in Sekunden.

Beispiel: Einschwingzeit der Stréme und Spannungen. Bei einer Aktualisierungsrate
von 10ms fiir die Strome und Spannungen und dem Standardwert des Filters von 2
ergibt sich eine Einschwingzeit von

toow,r) = 2 * 2,26 x 10ms = 45, 2ms

Bei den Analogausgangen ist dabei noch der Tiefpassfilter der Ausgange zu beriicksichtigen.

Name Standardwert Bereich Einheit
Filter P1 2 1 ... 1000
Filter P2 2 1...1000
Filter P3 2 1 ... 1000
Filter Q1 2 1...1000
Filter Q2 2 1...1000
Filter Q3 2 1...1000
Filter S1 2 1 ... 1000
Filter S2 2 1...1000
Filter S3 2 1 ... 1000
Filter 11 2 1...1000
Filter 12 2 1...1000
Filter I3 2 1 ...1000
Filter U1 2 1 ... 1000
Filter U2 2 1...1000
Filter U3 2 1 ... 1000

6.2.2 Geratefunktionen
Trendfunktion n

Der AD-LU 680 GA hat zwei Trendfunktionen, n =1 ... 2.

Jede Trendfunktion wird durch ein zugeordnetes Messsignal, einer Signaldifferenz und
einem Zeitintervall bestimmt. So kann ein steigender, fallender oder gleichbleibender
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Trend ermittelt werden. Der Trend eines Messsignals wird immer ermittelt und kann
iiber den Modbus ausgelesen werden.

Optional kann der Trend auch von dem zugeordneten Relais angezeigt werden. In
diesem Fall wird die Trendfunktion 1 dem Relais 1 zugeordnet, die Trendfunktion 2
dem Relais 2.

Name Standardwert Bereich Einheit
Zugeordnetes Messsi- Ptot P1, P2, P3,
gnal n Q1, Q2, Q3,

S1, S2, S3,

11, 12, 13,

U1, U2, U3,

F,

Ptot, Qtot, Stot,

PF1, PF2, PF3,

PFtot
Trend Delta n 1 0,001 ... 1000 kW !
Trendintervall n 10 3 ...1000 S

! Die Einheit des Deltas hangt von dem zugeordneten Messsignal ab.

6.2.3 Analogausgange
Analogausgang n

Der AD-LU 680 GA hat vier Analogausgange, n =1 ... 4.

Name Standardwert Bereich Einheit
Zugeordnetes Ptot P1, P2, P3,
Messsignal [n] Q1, Q2, Q3,

S1, S2, S3,

11, 12, 13,

U1, U2, U3,

F,

Ptot, Qtot, Stot,

PF1, PF2, PF3,

PFtot
Zugeordneter Mess- 0 ... 3,45 -1E6 ... 1E6 kW
bereich [n]
Signalart [n] Spannung Strom,

Spannung
Spannungsausgang 0..10! -10,5 ... 10,5 Vv
]
Stromausgang [n] 0..20" 21 .21 mA

! Die Eingabemdglichkeit fiir Spannungsausgang oder Stromausgang hangt von der Wahl der Signal-
art fiir diesen Ausgang ab.
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Bei der Verwendung des AD-LU 680 GA als Messumformer kann eine beliebige Mess-
groBe auf einem beliebigen Analogausgang ausgegeben werden. Der Zusammenhang
ist dabei linear. Natiirlich ist es auch moglich, mehreren Analogausgangen das gleiche
Eingangssignal zuzuweisen, z.B. zur Signalvervielfachung oder mit verschiedenen Mess-
oder Ausgabebereichen.

A:(M—MO)*HJrAO
mit
A Ausgabewert eines Analogausgangs in mA oder V.
Ao Ausgabebereich Anfang eines Analogausgangs in mA oder V.
A Ausgabebereich Ende eines Analogausgangs in mA oder V.
M Messwert in kW, V, A usw.
My Messbereich Anfang in kW, V, A usw.
M, Messbereich Ende in kW, V, A usw.

Es wird nicht extrapoliert. Unterschreitet der Messwert den Anfang des Messbereich,
wird der Ausgabewert auf den Anfang des Ausgabebereichs gesetzt. Uberschreitet der
Messwert das Ende des Messbereichs, wird der Ausgabewert auf das Ende des Ausga-
bebereichs gesetzt.

M<M0:A:AQ

M>M1:A:A1

Beispiel:
Ag =4mA; Ay = 20mA;
My = 10kW; My = 30kW

M = 15kW
A = (15kW — 10kW)  Zomddmd 4 g A;
A=8mA

M > 30kW : A =20mA
M < 10EW : A =4mA

6.2.4 Relaisausgange

Der AD-LU 680 GA hat je nach Ausfiihrung zwei Relaisausgange oder zwei Open-
Collector Ausgange. Die folgenden allgemeinen Parameter gelten fiir Relaisausgange
und Open-Collector Ausgange gleichermalBen.

Relaisausgang [n]

n=1..2.
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Name Standardwert Bereich Einheit

Relaisfunktion [n] aus aus,
Grenzwert,
Fenster,
Trend,
S0,
Monitor P,
Monitor U
Wirkweise [n] Arbeitsstrom Arbeitsstrom,
Ruhestrom
Einschalt- 0 0 ... 3600 s
verzogerung [n]
Ausschalt- 0 0 ... 3600 s

verzogerung [n]

Uber den Parameter 'Relaisfunktion [n]' wird die grundlegende Funktion des Relais
bestimmt. StandardmaBig ist die Relaisfunktion deaktiviert.

Relaisfunktion [n] = ’Grenzwert’ oder 'Fenster’

Die folgenden Parameter sind fiir die Relaisfunktion 'Grenzwert’ oder 'Fenster’ relevant.

Name Standardwert Bereich Einheit
Zugeordnetes Ptot P1, P2, P3,
Messsignal [n] Q1, Q2, Q3,

S1, S2, S3,

11, 12, 13,

U1, U2, U3,

F,

Ptot, Qtot, Stot,

PF1, PF2, PF3,

PFtot
Schaltpunkte [n] 0,1..02 kW

Relaisfunktion [n] = "Trend’

Der folgende Parameter ist fiir die Relaisfunktion "Trend’ relevant. Die Bestimmung
des Trends wird nach den Parametern in Kapitel 6.2.2 durchgefiihrt.

Name Standardwert Bereich Einheit
Trendfunktion [n] steigend steigend,

fallend,

gleichbleibend

Relaisfunktion [n] = 'S0’

Die folgenden Parameter sind fiir die Relaisfunktion 'SO’ relevant. Bei dieser Funktion
werden Energieimpulse iiber das Relais oder den Open Collector Ausgang ausgegeben.
Die Parameter '"Wirkweise', 'Einschaltverzogerung' und 'Ausschaltverzégerung' werden
hierbei nicht beriicksichtigt.

22



Name Standardwert Bereich Einheit

Impulswertigkeit [n] 1 0,001 ... 1000 Imp/kWh,
Imp/kvarh !
Energieart [n] Bezug Ptot Bezug P1,
Bezug P2,
Bezug P3,

Riickspeisung P1,
Riickspeisung P2,
Riickspeisung P3,
Induktiv Q1,
Induktiv Q2,
Induktiv Q3,
Kapazitiv Q1,
Kapazitiv Q2,
Kapazitiv Q3,
Bezug Ptot,
Riickspeisung Ptot,
Induktiv Qtot,
Kapazitiv Qtot
Impulslange [n] 0,25 0,1..10 s

! Die Einheit der Impulswertigkeit hdngt davon ab, welche Energieart ausgewdhlt wurde. Bei den
Wirkleistungen ist die Einheit Imp/kWh und bei den Blindleistungen Imp/kvarh.

Relaisfunktion [n] = "Monitor P’ oder 'Monitor U’

Die folgenden Parameter sind fiir die Relaisfunktion 'Monitor P' und 'Monitor U’ re-
levant. Bei der Funktion 'Monitor P" wird die Riickspeisung ins Netz liberwacht. Bei
der Funktion '"Monitor U’ wird die Netzspannung iiberwacht.

Name Standardwert Bereich Einheit
Monitor-Phasen [n] L3, L2, L1 L1

L2

L2, L1

L3,

L3, L1

L3, L2

L3, L2, L1

Monitor-Logik [n] UND UND
ODER

Mit dem Parameter 'Monitor-Phasen [n]' werden die zu iiberwachenden Phasen be-
stimmt. Mit dem Parameter '"Monitor-Logik [n]" wird die Auswertung der Monitorfunk-
tion bestimmt. Bei dem Wert "UND’ miissen alle iiberwachten Phasen die Monitorbe-
dingung erfiillen. Bei dem Wert 'ODER’ muss nur eine der iiberwachten Phasen die
Monitorbedingung erfiillen.
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6.3 Signale

Wenn der AD-LU 680 GA in Betrieb und mit einem PC oder Laptop verbunden ist,
konnen die aktuellen Signale mit dem Konfigurationsprogramm AD-Studio gesichtet
werden. Dies kann vor allem bei der Inbetriebnahme sehr hilfreich sein.

Die Datentypen sind in Kapitel 7.5 erlautert.

6.3.1 Eingangssignale

Signalname Datentyp Einheit
P1! single kW
p2! single kW
P3! single kW
Q12 single kvar
Q2? single kvar
Q32 single kvar
S1 single kVA
S2 single kVA
S3 single kVA
11 single A

12 single A

13 single A
U1l single A
U2 single A
U3 single A
Ptot! single kW
Qtot? single kvar
Stot single kVA
PF1 single

PF2 single

PF3 single

PFtot single

! Positive Werte bedeuten Leistungsbezug, negative Werte Riickspeisung ins Netz.
2 Positive Werte bedeuten induktive, negative Werte kapazitive Blindleistung.

6.3.2 Analogausgangssignale

Signalname Datentyp Einheit
Spannungsausgang 1 single V
Spannungsausgang 2 single V
Spannungsausgang 3 single V
Spannungsausgang 4 single Vv
Stromsausgang 1 single mA
Stromsausgang 2 single mA
Stromsausgang 3 single mA
Stromsausgang 4 single mA
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HINWEIS Anzeige von Strom oder Spannung
Die Darstellung als Strom- oder Spannungssignal hangt davon ab,

ob der Ausgang unter 6.2.3 als Strom- oder Spannungsausgang
konfiguriert wurde. Es werden die Sollwerte angezeigt. Ob ein

Strom tatsachlich flieBt kann hier nicht angezeigt werden.

6.3.3 Relaisausgangssignale

Der Wert '1" zeigt an, das die Relaisspule Strom fiihrt und bei '0" stromlos ist. Die
rote Anzeige-LED sollte in diesem Fall ebenfalls leuchten.

Signalname Datentyp Einheit
Relaisausgang 1 bool
Relaisausgang 2 bool

6.3.4 Zdhler

Die Zahler zeigen die seit dem ersten Start des Gerates aufgelaufene Energie an. Die
Werte werden nichtfliichtig in einem Zeitintervall von 1 h im EEPROM des AD-LU
680 GA gespeichert.

Signalname Datentyp Einheit
Zahler Bezug P1 u32 kWh
Z3hler Bezug P2 u32 kWh
Zahler Bezug P3 u32 kWh
Zahler Bezug Ptot u32 kWh
Zahler Riickspeisung P1 u32 kWh
Zahler Riickspeisung P2 u32 kWh
Zahler Riickspeisung P3 u32 kWh
Zahler Riickspeisung Ptot u32 kWh
Zahler induktiv Q1 u32 kvarh
Zahler induktiv Q2 u32 kvarh
Zahler induktiv Q3 u32 kvarh
Zahler induktiv Qtot u32 kvarh
Zahler kapazitiv Q1 u32 kvarh
Zahler kapazitiv Q2 u32 kvarh
Zahler kapazitiv Q3 u32 kvarh
Zahler kapazitiv Qtot u32 kvarh
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7 Modbus

Der AD-LU 680 GA besitzt standardmaBig eine RS-485 Schnittstelle.

Die Daten werden per Modbus-RTU (Remote Terminal Unit) Protokoll iibertragen,
der AD-LU 680 GA stellt dabei einen Modbus Slave dar. Die Kommunikation erfolgt
nach dem Master-Slave-Verfahren und startet durch eine Anfrage des Masters z.B.
einer SPS oder eines PC's.

Jeder Slave hat eine einmalige Adresse. Erkennt ein Slave, dass seine Adresse vom
Master angesprochen wurde, sendet der Slave immer eine Antwort.

Die Slaves kommunizieren niemals untereinander. Sie sind auch nicht in der Lage,
eine Kommunikation mit dem Master zu beginnen. Der Modbus-Master kann {iber die
Adressen die einzelnen Register auslesen.

7.1 Andern der Slaveadresse

Die Slaveadresse des AD-LU 680 GA kann mit den zwei BCD-Schaltern auf der Front-
seite gedandert werden. Es sind alle Adressen von 1 ... 99 giiltig.

HINWEIS Ubernahme der Slaveadresse

Die Slaveadresse wird erst bei einem Neustart des AD-LU 680
GA aus den BCD-Schaltern tibernommen.

7.2 Andern der Baudrate und der Paritiit

Muss die Baudrate oder die Paritat geandert werden, um den AD-LU 680 GA in eine
bestehende Buskonfiguration einzufiigen, konnen diese Parameter iiber das Konfigura-
tionsprogramm AD-Studio gedndert werden. Siehe hierzu Kapitel 6

HINWEIS Ubernahme der Baudrate und der Paritit
Die neue Baudrate und die Paritat werden erst nach einem Neu-
start des AD-LU 680 GA iibernommen.

7.3 Kommunikation mit Standardeinstellungen bei
veranderter Baudrate und Paritat

Der AD-LU 680 GA ist nach der Anderung von Baudrate und Paritit nicht mehr durch
das Konfigurationsprogramm AD-Studio erreichbar. Wenn Sie Parameter dandern oder
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kontrollieren wollen, stellen Sie die Slaveadresse des AD-LU 680 GA auf 0. Mit dieser
Einstellung verwendet der AD-LU 680 GA die Slaveadresse 1 und die Standardeinstel-
lungen der Schnittstelle.

7.4 Datenformat

Alle Daten, die groBer als ein Byte sind, werden gemaB Modbus Spezifikation im Format
'Big-Endian’ gesendet.

Eine Ausnahme ist die Checksumme. Sie wird im Format 'Little-Endian’ gesendet.
Beispiel: Die Zahl 4660 (0x1234) wird folgendermaBen iibertragen:

Bytel | Byte0

0x12 0x34

7.5 Datentypen

Es werden folgende Datentypen verwendet.

Typ GroBe Bereich
bool 1 Byte 0..1

ulé 2 Byte 0..21¢—-1
u32 4 Byte 0..2%2-1
single 4 Byte IEEE 754

7.6 Unterstutzte Funktionen

Es werden folgende Lese- und Schreibfunktionen unterstiitzt.

3 (0x03) Read Holding Registers.
16 (0x10) Write Multiple Registers.

7.6.1 Read Holding Registers

Diese Funktion dient dazu, ein oder mehrere Register des AD-LU 680 GA zu lesen.
Beispiel: Auslesen der Wirkleistung P1 eines AD-LU 680 GA mit der Slaveadresse 1,
siehe Datenliste in 7.8.

Der Master sendet zunachst eine Anfrage mit der Startadresse (40801 = 0x9F61) und
der Anzahl der zu lesenden Register (2 = 0x0002) an den AD-LU 680 GA :

Slave | Funktion | Start- Start- Anzahl | Anzahl | CRCO | CRC1
adressel | adresse0 | Registerl| Register(
1 0x03 0x9F 0x61 0x00 0x02 0xBB | 0xC1

Die Anfrage wird iiberpriift. Sind alle Daten in Ordnung, antwortet der AD-LU 680
GA mit der Anzahl Bytes und den angeforderten Registern:
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Slave | Funktion | Anzahl | Registerl| Register0] CRCO CRC1
Bytes
1 0x03 4 0x00 0x00 OxFA 0x33

Bei einem Fehler antwortet der AD-LU 680 GA mit einer Fehlermeldung:

Slave | Fehlercode | Exception | CRCO | CRC1
1 0x83 siehe 7.7

7.6.2 Write Multiple Registers

Diese Funktion dient dazu, ein oder mehrere Register des AD-LU 680 GA zu schreiben.
Der Master sendet zunachst eine Anfrage mit der Startadresse, Der Anzahl Register
und den zu schreibenden Registern an den AD-LU 680 GA :

Slave | Funkt. | Start- | Start- | Anzahl| Anzahl| Anzahl| Wert | Wert | CRCO | CRC1
adr.l | adr.0 | Reg.1 | Reg.0 | Bytes | Reg.1 | Reg.0

1 0x10

Die Anfrage wird lberpriift. Sind alle Daten in Ordnung, antwortet der AD-LU 680
GA mit der Startadresse und der Anzahl geschriebener Register:

Slave | Funkt. | Start- | Start- | Anzahl| Anzahl| CRCO | CRC1
adr.l1 | adr.0 | Reg.1 | Reg.0

1 0x10

Bei einem Fehler antwortet der AD-LU 680 GA mit einer Fehlermeldung:

Slave | Fehlercode | Exception | CRCO | CRC1
1 0x90 siehe 7.7

7.7 Exception Codes

Bei einer Fehlerhaften Anfrage antwortet der AD-LU 680 GA mit einem Fehlertele-
gramm und einem der folgenden Exception codes. Als Fehlercode wird der Funktions-
code mit 0x80 verodert zuriickgesendet.

1 (0x01) Die Modbusfunktion wird nicht unterstiitzt.
2 (0x02) Die Registeradresse existiert nicht.

3 (0x03) Die Daten sind ungiiltig.
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7.8 Datenliste

Die Datenliste enthilt alle Modbus-Register die der AD-LU 680 GA unterstiitzt.

Register Anzahl

40401

40402

40403

40606
40607
40801
40802
40803
40804
40805
40806
40807
40808
40809
40810
40811
40812
40813
40814
40815
40816
40817
40818
40819
40820
40821
40822
40823
40901
40902
40903
40904
40905
40906
40907
40908
47218
47219

1

NN DNDNDNDDNDNPDDNONDNDNODNNDNNDPNNDDNPNNDNNDDNDNDNONDNDNNDDNNDNNNDNDNNDNNDNDNDNNDNDNNDNNDNNDND PP

Typ
ul6

ul6

ul6

ulé

ulé

single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
single
u32

u32

Bezeichnung
Richtung Energiefluss L1

0 = Bezug

= Riickspeisung
Richtung Energiefluss L2
0 = Bezug

1 = Riickspeisung
Richtung Energiefluss L3
0 = Bezug

1 = Riickspeisung
Relaiszustand 1
Relaiszustand 2
P1

P2

P3

Q1

Q2

Q3

S1

S2

S3

11

12

13

Ul

U2

us3

F

Ptot

Qtot

Stot

PF1

PF2

PF3

PFtot

lausl !

laus2 !

laus3 !

laus4 !

Uausl !

Uaus2 !

Uaus3 !

Uaus4 !

Zahler Bezug P1
Zahler Bezug P2
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Einheit

kW
kW
kW
kvar
kvar
kvar
kVA
kVA
kVA

I<<<>»r>r>r

kW
kVAr
kVA

R/W

P> vl vl v v il v - v - v v B v I v - v S v v S v B v - v B~ v SR v B v - v - v B~ v S~ v S v - v - v B~ v SRV S U SV RV
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Register Anzahl

47220
47221
47222
47223
47224
47225
47226
47227
47228
47229
47230
47231
47232
47233
49401

49402

2

F NN DNDNDNDDNDNDNDNDNNDDNDNDDNDNDDND

Typ
u32
u32
u32
u32
u32
u32
u32
u32
u32
u32
u32
u32
u32
u32
ulé

ul6

Bezeichnung

Zahler Bezug P3

Zahler Riickspeisung P1
Zahler Riickspeisung P2
Zahler Riickspeisung P3
Zahler induktiv Q1
Zahler induktiv Q2
Zahler induktiv Q3
Zahler kapazitiv Q1
Zahler kapazitiv Q2
Zahler kapazitiv Q3
Zahler Bezug Ptot
Zahler Riickspeisung Ptot
Zahler induktiv Qtot
Zahler kapazitiv Qtot
Trend 1

0 = steigend

1 = fallend

2 = gleichbleibend
Trend 2

0 = steigend

1 = fallend

2 = gleichbleibend

Einheit
kWh
kWh
kWh
kWh
kvarh
kvarh
kvarh
kvarh
kvarh
kvarh
kWh
kWh
kvarh
kvarh

! Abhingig von der Konfiguration des Analogausgangs als Strom- oder Spannungsausgang.

HINWEIS

i

Beschreiben der Zahler
Beim Beschreiben eines Zahlers wird mit dem neuen Wert weiter

gezahlt. Diese Funktion kann zum Zuriicksetzen des Zahlers auf
0 verwendet werden oder zum Einstellen auf einen bekannten

Z3ahlerstand.
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8 Anschlussbilder

8.1 Spannungs- und Stromeinginge

8.1.1 3 Phasen, 3 Leiter gleiche Last

4 5 6 7 8 9
CHCNONCHCNCONCHCNCNCR®

16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29

©)
LU 650 GA
CHCHCNCHCRCNONCNONCNONCRONGRGE

3 Phasen, 3 Leiter, gleiche Last
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8.1.2 3 Phasen, 3 Leiter ungleiche Last

L1

L2

L3

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13 4 15
CHCHNCHCNCNCNCONONE ® ®
LU 650 GA
k1 " Phasek;s“dmlz k3 13 N Phaf:nspamm?;n L3
@600 000 e
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
L[ ]
kil
KE\
L
3 Phasen, 3 Leiter, ungleiche Last
8.1.3 3 Phasen, 4 Leiter gleiche Last
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13 14 15
NN CNCNCNCNCNCNCNCNONONG®)
LU 650 GA
NN ONCHNONCHONCHNONCNONCNONGNE)
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

L1 — -

L2

L3

3 Phasen, 4 Leiter, gleiche Last/ 1 Phase

32




8.1.4 3 Phasen, 4 Leiter ungleiche Last

2 3 4 5 6 7 8 9
CHCHONCNCRCONONCHCNCRONCNCHGC)

LU 650 GA

Phasenstrome Phasenspannungen
k1 1 k2 12 k3 13 N L1 L2

CHCHONCHNCECONONCHCNCRONCHRCHE)

16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29

,_
)
A

—
3 —

3 Phasen, 4 Leiter, ungleiche Last
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8.2 Analogausginge

3 4 5 6 7 8 9 10 M 12 13 14 15

1 2
CHCHONCECRONCEONONCNONONCEONE®

A A A A GND GND | GND A B | ] thg;panl:rnz
U] 21 (€] [4] [1.4]  [1.4] g
[cad RS-485 I[T]\ I[;]\ O
Slaveadresse H ' [l [l
LU 650 GA o2 2 B | s
’ @ ¥ R I !
654|654
x10 x1
-0 -0

Phasenstrome
k1 " k2 12 k3 13 N

CHCHONCECNONCNONONCNONONCEONE®

16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

Phasenspannungen
L1 L2 L3

Alle Analogausgange, auch wenn sie als Stromausgange konfiguriert sind, haben eine
gemeinsame Masse, die auf die Klemmen 5 und 6 aufgeteilt sind. Im Bild werden
alle vier Stromausgange genutzt. In diesem Fall miissen zwei Masseleitungen auf eine
Masseklemme geschaltet werden.

HINWEIS Zusatzliche Masseklemme

Wird die RS-485 Schnittstelle nicht benutzt, kann die Masse-
klemme der Schnittstelle (Klemme 7) ebenfalls als Signalmasse
verwendet werden.

8.3 RS-485

Im Bild ist die Beschaltung der RS-485 Schnittstelle des AD-LU 680 GA in einem
Modbus Segment dargestellt. GemaB der Spezifikation 'Modbus over serial line’

e muss verdrilltes, geschirmtes Kabel verwendet werden

e ist der Masseanschluss aller Busteilnehmer miteinander zu verbinden und an einer
Stelle, moglichst beim Bus-Master, mit Schutzerde zu verbinden

e muss das Buskabel an beiden Enden mit Abschlusswiderstanden von 150 Ohm
zwischen den Leitungen A und B abgeschlossen werden.
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9 Anhang

9.1 Wartung und Instandhaltung

Wahrend des ordnungsgemaBen Betriebes des AD-LU 680 GA ist dieses wartungsfrei.
Das Gerat darf im Schadensfall nur vom Hersteller repariert werden.

9.2 Storungen

Beim Auftreten eines Fehler oder einer Storung versuchen Sie zunachst die Ursache
anhand der folgenden Tabelle zu finden. Tritt der Fehler weiterhin auf, wenden Sie sich
bitte an den Hersteller oder Handler des Gerates.

Fehler
Leistungswerte sind nega-
tiv

Messwerte  fiir  Strom,
Spannung oder Leistung
sind zu groB oder zu
klein.

Analogausgang fiir Span-
nung oder Strom st
iibersteuert.

Keine Verbindung zum
Gerat iiber die RS-485
Schnittstelle

Ursache

Klemmen k/I des Strom-
wandlers vertauscht
oder Stromwandler
falsch aufgeschnappt.
Riickspeisung ins Netz
z.B. durch eine Photovol-
taikanlage.
Ubertragungsverhaltnis
der Strom- oder Span-

nungswandler falsch
konfiguriert. ~ Anschluss-
technik der Eingange

falsch konfiguriert.

Analogausgang ist statt
Spannung fiir Strom kon-
figuriert oder umgekehrt.

Slaveadresse oder

Ubertragungsprotokoll
falsch eingestellt. Da-
tenleitungen A und B
vertauscht.
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MaBnahme
Uberpriifen Sie die Klemmen k/I
der Stromwandler.

Uberpriifen Sie mit dem Konfi-
gurationsprogramm AD-Studio die
Daten der Strom- und Spannungs-
wandler und der Anschlusstechnik.

Uberpriifen Sie mit dem Konfigu-
rationsprogramm AD-Studio die
Konfiguration des Analogaus-
gangs.

Uberpriifen Sie mit dem Konfi-
gurationsprogramm AD-Studio die
Konfiguration der Schnittstelle.
Uberpriifen Sie die Slaveadres-
se des Gerdtes an den beiden
BCD-Schaltern auf der Frontseite.
Uberpriifen Sie den korrekten An-
schluss der beiden Datenleitungen
A und B.



9.3 Revisionen

Revision Datum Bemerkung
1.0 2015-05 Dokument erstellt

9.4 Anschriften

Wenn Sie weitere Fragen zu dem Produkt, Wiinsche oder Anregungen haben, wenden
Sie sich bitte an untenstehende Adresse.

Adamczewski elektronische Messtechnik GmbH
Felix-Wankel-Strasse 13

74374 Zaberfeld

Telefon: 07046/875

Telefax: 07046/7678

E-Mail: info@ad-messtechnik.de

Internet: www.adamczewski.com
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